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Breve descripcion de los contenidos

Contenido tedrico

Bloque 1: Marco normativo UAV

En este bloque se estudiard el marco normativo y requisitos para operar una plataforma UAV en
Espana y Europa.

Bloque 2: Tipos y arquitecturas UAV. Sensores. Planificacion de vuelo.

Este bloque tiene tres objetivos:

- Conocer las distintas plataformas UAV existentes en el mercado considerando tamafio/peso y/o
arquitectura.

- Conocer los sensores que se puede embarcar en una plataforma UAV y sus aplicaciones en el sector
agroforestal.

- Conocer como realizar un plan de vuelo UAV para la captura de imégenes con el propdsito de
generar productos cartograficos.

Bloque 3: Procesado de vuelo y generacion de productos cartograficos

En él se aprenderd cada uno de los pasos en el flujo de un trabajo fotogramétrico para generar
modelos digitales de superficies/elevaciones y ortomosaicos.

Bloque 4: Teledeteccion UAV

Mediante el desarrollo de scripts en R-Commander se analizaran y explotaran productos cartograficos
UAV destinados a la caracterizacion de un cultivo.

Contenido Prdctico

- Jornada de campo donde se realizara una planificacion y captura de datos mediante vuelo UAV.

- Procesado de datos: Generacién de modelos digitales de superficies y elevaciones y ortomosaicos.

- Caracterizacion de cultivos mediante desarrollo de scripts en R-Commander permitiendo
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automatizar el andlisis y tratamiento de imédgenes, aprendiendo a: - Segmentar y aislar el cultivo de
forma automatica.

- Obtencién de estadisticas descriptivas de cultivos a partir de indices de vegetacion y técnicas de
andlisis espaciales.

- Analisis estadistico de datos / indices de vegetacidon.

Conocimientos previos necesarios

Requisitos previos establecidos en el plan de estudios

Ninguno

Recomendaciones

No aplica

Programa de la asignatura

1. Contenidos tedricos

Bloque 1: Marco normativo UAV.

Bloque 2: Tipos y arquitecturas UAV. - Sensores: tipos, calibracio 'n. - Planificacio 'n de vuelo.
Bloque 3: Procesado de vuelo y Generacio 'n de productos cartograficos

Bloque 4: Teledeteccion UAV.

2. Contenidos practicos

- Planificacion y captura de datos mediante vuelo UAV en campo.

- Procesado de datos: Generacio 'n de modelos digitales de superficies y elevaciones y ortomosaicos.
- Caracterizacion de cultivos.
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Metodologia

Aclaraciones

Los estudiantes a tiempo parcial debera’n completar todas las actividades propuestas en la
asignatura y superar un a prueba final sobre los contenidos de las clases presenciales, cuyo peso
sera’ equivalente al de la asistencia.

Actividades presenciales

Actividad Total
Actividades de experimentacion prdctica 15
Actividades de exposicion de contenidos 10
elaborados
Actividades de procesamiento de la 15
informacion
Total horas: 40
Actividades no presenciales
Actividad Total
Actividades de procesamiento de la 20
informacion
Actividades de resolucion de ejercicios y 40
problemas
Total horas: 60
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Resultados del proceso de aprendizaje

Conocimientos, competencias y habilidades

CB6 Poseer y comprender conocimientos que aporten una base u oportunidad de ser
originales en el desarrollo y/o aplicacién de ideas, a menudo en un contexto de
investigacion.

CB7 Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de

resolucion de problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de contextos
mas amplios (o multidisciplinares) relacionados con su area de estudio.

CBS8 Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la
complejidad de formular juicios a partir de una informacién que, siendo incompleta
o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas
vinculadas a la aplicaciéon de sus conocimientos y juicios.

CB9 Que los estudiantes sepan comunicar sus conclusiones y los conocimientos y
razones ultimas que las sustentan a publicos especializados y no especializados de
un modo claro y sin ambiguedades.

CB10 Que los estudiantes posean las habilidades de aprendizaje que les permitan
continuar estudiando de un modo que habra de ser en gran medida autodirigido o
autéonomo.

CG1 Capacidad para planificar, organizar, dirigir y controlar los sistemas y procesos
productivos desarrollados en el sector agrario y la industria agroalimentaria, en un
marco que garantice la competitividad de las empresas sin olvidar la proteccion y
conservacion del medio ambiente y la mejora y desarrollo sostenible del medio
rural.

CG3 Capacidad para proponer, dirigir y realizar proyectos de investigacion, desarrollo e
innovacion en productos, procesos y métodos empleados en las empresas y
organizaciones vinculadas al sector agroalimentario.

CG4 Capacidad para aplicar los conocimientos adquiridos para la solucién de problemas
planteados en situaciones nuevas, analizando la informacién proveniente del
entorno y sintetizdndola de forma eficiente para facilitar el proceso de toma de
decisiones en empresas y organizaciones profesionales del sector agroalimentario.

CG5 Capacidad para transmitir sus conocimientos y las conclusiones de sus estudios o
informes, utilizando los medios que la tecnologia de comunicaciones permita y
teniendo en cuenta los conocimientos del publico receptor.

CG6 Capacidad para dirigir o supervisar equipos multidisciplinares y multiculturales,
para integrar conocimientos en procesos de decisién complejos, con informacion
limitada, asumiendo la responsabilidad social, ética y ambiental de su actividad
profesional en sintonia con el entorno socioeconémico y natural en la que actuda.

CG7 Aptitud para desarrollar las habilidades necesarias para continuar el aprendizaje
de forma auténoma o dirigida, incorporando a su actividad profesional los nuevos
conceptos, procesos o métodos derivados de la investigacion, el desarrollo y la
innovacion.

CE3 Conocimientos adecuados y capacidad para desarrollar y aplicar tecnologia propia
en: Construcciones agroindustriales, infraestructuras y caminos rurales.

CE4 Conocimientos adecuados y capacidad para desarrollar y aplicar tecnologia propia
en: Ordenacion y gestion del territorio agrario y la integracion paisajistica.
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Métodos e instrumentos de evaluacion

Instrumentos Porcentaje
Lista de control de asistencia 20%
Medios de ejecucion practica 40%

Producciones elaboradas por el 40%

estudiantado

Periodo de validez de las calificaciones parciales:

No aplica

Aclaraciones:

Los resultados parciales sera’n validos en el curso actual. No se guardara n calificaciones para
cursos sucesivos.

Se evaluara’'n las competencias que deben adquirirse en todas las actividades de evaluacio’'n
propuestas. Los CRITERIOS DE EVALUACIO'N DE TODAS LAS CONVOCATORIAS, las ordinarias
(junio y septiembre) y la extraordinaria de finalizacio 'n de estudios (diciembre) son las indicadas con
cara’cter general. En cualquier caso, y en cualquier convocatoria el estudiante debera’ presentar o
superar tanto la Resolucio 'n de Problemas como el Trabajo propuesto en la asignatura.

Objetivos de desarrollo sostenible

Produccion y consumo responsables
Accioén por el clima
Vida de ecosistemas terrestres

Otro profesorado

Nombre: GARCIA-FERRER PORRAS, ALFONSO

Departamento: INGENIERIA GRAFICA Y GEOMATICA

Ubicacion del despacho: C5, segunda planta

E-Mail: irlgapoa@uco.es Teléfono: 957218536

Las estrategias metodologicas y el sistema de evaluacion contempladas en esta Guia Docente responderan a los
principios de igualdad y no discriminacién y deberdn ser adaptadas de acuerdo a las necesidades presentadas por
estudiantes con discapacidad y necesidades educativas especiales en los casos que se requieran.

El estudiantado deberad ser informado de los riesgos y las medidas que les afectan, en especial las que puedan tener
consecuencias graves o muy graves (articulo 6 de la Politica de Seguridad, Salud y Bienestar; BOUCO 23-02-23).
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