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Breve descripcion de los contenidos

La asignatura se descompone en tres bloques:

Bloque 1: En el se aprendera todos los aspectos legales relacionados con la operacién de vuelo UAV y
el estado actual de la tecnologia.

Bloque 2: Flujo de trabajo fotogramétrico a seguir en la obtencién de productos cartogréficos.

Bloque 3: Generacién de productos cartograficos.

Conocimientos previos necesarios

Requisitos previos establecidos en el plan de estudios

Ninguno

Recomendaciones

Ninguna en particular
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Programa de la asignatura

1. Contenidos tedricos

Temal.-Evolucién de las plataformas espaciales,aerotransportados y no tripulados.
Tema?2.-Sensores en Vehiculos No Tripulados(UAV's).

Tema3.-Adquisicién y preprocesado de imagenes:el problema de la calidad.
Tema4.-Correcciones de imagenes procedentes de UAV's.

Temab.-Sistemas de captura sobre plataformas no tripuladas.

Tema6.-Cartografia de alta resolucidén.

2. Contenidos practicos
Generacion cartografia procedente de vuelos UAV.
Proyecto de teledeteccion UAV.
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Metodologia

Aclaraciones

Los estudiantes a tiempo parcial deberan completar todas las actividades propuestas en la asignatura

y superar un a pruebafinal sobre los contenidos de las clases presenciales, cuyo peso sera equivalente

al de la asistencia.

Actividades presenciales

Actividad Total
Actividades de experimentacion prdctica 4
Actividades de procesamiento de la 4
informacion
Total horas: 8
Actividades no presenciales
Actividad Total
Actividades de procesamiento de la 21
informacion
Actividades de resolucion de ejercicios y 21
problemas
Total horas: 42

Resultados del proceso de aprendizaje

Conocimientos, competencias y habilidades

CB10 Que los estudiantes posean las habilidades de aprendizaje que les permitan
continuar estudiando de un modo que habra de ser en gran medida autodirigido o
auténomo.

CB7 Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de
resolucion de problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de contextos
mas amplios (o multidisciplinares) relacionados con su area de estudio.

CBS8 Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la
complejidad de formular juicios a partir de una informacién que, siendo incompleta
o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas
vinculadas a la aplicacién de sus conocimientos y juicios.

CB1 Desarrollo de habilidades para la correcta comunicacién oral, escrita y grafica.
Saber realizar una presentacion oral y discusion publica, y elaborar una
critica/autocritica constructiva.

CB2 Habilidades bésicas para el empleo aplicaciones operativas.

CG2 Aptitud para seleccionar, aplicar y evaluar las metodologias y técnicas avanzadas.
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CG3

CT2

CT3

CE1l

CE2

CE3
CE4

CES8

CE9

Utilizacion precisa y avanzada del vocabulario, terminologia y nomenclatura de las
técnicas de investigacién geogréfica.

Ser capaces de fomentar, en contextos académicos y profesionales, el avance
tecnoldgico, social y cultural dentro de una sociedad basada en el conocimiento.
Desarrollar la capacidad de aprendizaje autéonomo del alumno que, a partir de los
principios de las asignaturas fundamentales, le permita enlazar y combinar
conceptos que fomenten la creatividad.

Entender los fundamentos fisicos de la teledeteccion y ser capaz de aplicarlos en el
andlisis y tratamiento de datos, asi como conocer e identificar la idoneidad y uso
de plataformas y sensores remotos.

Entender el funcionamiento interno de los sensores empleados en teledeteccion asi
como dominar su uso y calibrado.

Entender, asimilar y utilizar los sistemas de informacién geografica.

Conocer las caracteristicas basicas de los formatos de almacenamiento de las
imagenes de teledeteccion, ser capaz de acceder a ellas y aplicar todas las
correcciones que necesitan y las técnicas de validacion para los distintos
tratamientos que requieran.

Comprender y dominar la instrumentacion adecuada para la medida de parametros
biofisicos obtenidos por teledetecciéon en ambientes forestales, asi como el
tratamiento y analisis de los datos que proporcionan.

Conocer y utilizar las fuentes de informacion bibliogréfica y las bases de datos
cartograficos y de imagenes satélite para extraer informacién aplicando el método
cientifico.

Meétodos e instrumentos de evaluacion

Instrumentos Porcentaje
Lista de control de asistencia 10%
Medios de ejecucion practica 45%

Producciones elaboradas por el
estudiantado

45%
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Periodo de validez de las calificaciones parciales:

no aplica

Objetivos de desarrollo sostenible

Accién por el clima
Vida de ecosistemas terrestres

Las estrategias metodolégicas y el sistema de evaluaciéon contempladas en esta Guia Docente responderan a los
principios de igualdad y no discriminacién y deberan ser adaptadas de acuerdo a las necesidades presentadas por
estudiantes con discapacidad y necesidades educativas especiales en los casos que se requieran.

El estudiantado debera ser informado de los riesgos y las medidas que les afectan, en especial las que puedan tener
consecuencias graves o muy graves (articulo 6 de la Politica de Seguridad, Salud y Bienestar; BOUCO 23-02-23).
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