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El olivo (Olea europaea L.) es una de las especies mejor
adaptadas al clima de tipo mediterraneo y Espafia. Cualquier
factor bidtico o abidtico que afecte a la produccidn oleicola
repercute directamente en los ingresos de los oleicultores y en
la economia del sector. La mosca del olivo (Bactrocera oleae)
es la principal plaga olivar.
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La normativa comunitaria (UE/2016/2031) (14/12/2019) y
nacional (Real Decreto 1311/2012) estan exigiendo nuevas
medidas de control eficaces, econdmicamente viables,
inteligentes, sostenibles, respetuosas con el medio
ambiente y seguras.

La digitalizacion del control de plagas mediante
herramientas de seguimiento automatizadas como las
trampas electronicas (e-trap) permitira obtener informacion
mas precisa sobre la primera deteccion de la plaga, su
geolocalizacion y su numero




Objetivo: Construccion de una "e-trap" inteligente para
monitorizacion de la poblacion de la mosca del
olivo, y su conexidon con plataformas virtuales

e Capturar moscas del olivo mediante un panel adhesivo
e Realizar fotos del panel adhesivo

e Analizar la foto mediante “computer vision”

e Detectar y determinar el numero de moscas del olivo

e Transmitir el nUmero de moscas y otros datos adicionales



Deteccion de moscas del olivo mediante “computer vision”
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Deteccion de moscas del olivo mediante “computer vision”
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Deteccion de moscas del olivo mediante “computer vision”
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Deteccion de moscas del olivo mediante “computer vision”
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Deteccion de objetos mediante “computer vision”
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DIGECO-FLY SOLUCION COMPLETA
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La digitalizacidn en el control de plagas de insectos se refiere a la aplicacion de tecnologias
digitales para mejorar la deteccidn, monitoreo y gestion de las poblaciones de insectos que
pueden causar dafo a los cultivos. Trasladar el dato desde el campo al usuario de aplicaciones.
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GRACIAS POR SU ATENCION
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es parte del proyecto TED2021-132458B-100, financiado por
MCIN/AEI/10.13039/501100011033 vy por la Union Europea
“NextGenerationEU”/PRTR.

Plan de Recuperacion, Transformacion y Resiliencia - Financiado por la
Union Europea — NextGenerationEU.
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